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Oppgave 1

a) Figur 1 viser et DFDfor personaladministrasjonssystemet.
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Figur 1: 1.ordens DFD

b) Her er prosess P3:Avslutt arbeidsforhold dekomponert et niv�a. Generelt kanman
ns ved�akontrollere at alle yter inn/ut avenprosess ogs�a�nnes p�aniv�aet

1



under, ogg�ar inneller ut avprosesser i dekomponeringen. Manm�aogs�apasse p�aat man
lokale' dersomde samtidig�nnes andre steder i dataytdiagrammet,



Figur 3viser timerenbrukt somklokke. Densistedagenhver m�anedsendes det signal ut.
ng/stoppingavdenne klokkentatt med.

like antall �yne



Transisjonsmatrisen:
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Figur 5: Transisjons- ogreferansematrisen

der Eangir sannsynligheten for at hver prosess skal starte n�ar en transaksjon starter
smatrisenogPer transisjonsmatrisenfraa).

a a n a lyse til kon s t r uk s jo n

skrevet vedhjelpavdataytdiagrammer, supplert meden
da f�lge
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b)  Transaksjons-orienterte systemer

Figur 6: Tovanlige subprogram-strukturer.

b) Tre aspekter vedsubprogrammer:

: Forbindelser mellomsubprogrammer (f.eks. et subprogramsomkaller et an-

kommuniseresmellomtosub-


